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中文UTwin 软件介绍

UTwin软件是一款运行在Windows环境下的、用于控制超声与声-超声系统扫描、数据采集、分析与

成像的交互式窗口软件。

该软件可自由设置超声扫描、步进及旋转轴，实现对各种零件的扫查控制并可实现对复杂零件的曲面

跟踪（选项）。该软件还提供实时A、B、C扫描图像及FFT频谱。具有完善的探伤、测厚、成像、分析等

功能及灵活的图形、图像、数据报告的编辑与显示功能。

UT win软件不仅可以采集分析数据，用户还可通过UT win重放软件分析采集数据可以知道其缺陷位

置、大小、性质，可把采集数据输出成图片、word文档、Excel表格等形式。

UT win重放软件可在重放状态下，针对采集的数据进行修改设置，并根据修改后的设置重新生成扫描

数据。
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◆ 制作DAC曲线�   ◆ 制作TCG曲线�

◆ 制作AGC曲线�   ◆ 及相关曲线的设置�

B扫描也称Ture-B扫描，所显示的是与声束传播

方向平行且与工件的测量表面垂直剖面的波幅变化图

像。注：与门槛设置无关，直接由波形文件生成的B

扫描图形。

UTwin软件 A/B/C界面

B扫描图形图像 A/B/C扫描及3D显示

DAC设置窗口主要设置如下参考
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波形重建功能：通过波形回放设置【       】可以修改波形的增益设置及门槛位置、高度、同步对

象、门槛检测特征参数、材料声速等参数，然后重新生成新的C扫描图像。

C-扫描重建功能

闸门重建后闸门重建前
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软件可根据用户自行设计，设定上下门槛，自动计算在某一区域或是整个区域内部，出于门槛

值内部的缺陷信号。

C-扫描重建功能
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UTwin可以根据软件的X,Y 值再加上深度信息，自动生成缺陷的3D图形。3D功能模块可以显示4个

独立门中，任意一个门的3D图像。

UTwin可以根据用户扫查设置，自动生成报

告。该报告内可以体现各种设置参数，检测者及数

据文件名编号，传感器种类及AD设置等各项参数。

UTwin可以根据用户扫查设置，在特定

的C扫描数据图形内，自动计算出该数据内存

在的最大最小的点。

3D功能显示

自动报告功能 自动寻找最大最小点的功能

C扫描平面显示 C扫描3D显示
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在检测结果的C-扫描图上，需要探头定位到任意缺陷位置，只需用鼠标将十字光标移至所要位置，

然后点击“移位”图标，传感器便可自动移动到指定位置，以方便相应位置的相查。

特征波形频谱在特种材料和符合材

料的检测中，具有非常重要的地位。能

实时测量特征波形频谱功能，对于分析

材料的内部声学特性及传感器技术，具

有非常重要的意义，UTwin软件可以按

照用户自行选择特种波形，并用软件自

带的功能，对该波形的频谱进行测量，

进行频谱包络线的分析。

利用软件内部强大的光标功能，显示任意一点的波形、坐标、埋藏深度。

缺陷的自动跟踪定位功能

特征波形频谱实时显示功能

光标显示功能

光标参数显示图
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曲面跟踪扫查功能

超声断层扫描（CT）图像（可多达50层）

Boeing（波音）公司标准试块检测结果
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超声传感器声场扫描技术是基于自动化超声检测系统为原理开发的，专门针对超声波传感器的声场进

行扫描标定的一套系统。

该套系利用标准反射体或标准传感器，对被扫描的传感器的声场特性，中心频率、焦点大小、焦距长

度、声场宽度等传感器参数进行标定。

探头声场扫描系统

传感器焦距分布图声场主视图显示（探头实际声场）

传感器回波时差及-6d B带宽下的声束图
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